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Il primo robot in una università italiana:
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Personaggi italiani:

Prof. Marco Somalvico
(1941-2002)

“La robotica
è una

disciplina
onnivora”
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Il primo sistema multirobot in Italia:
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Museo paleografico della robotica
industriale…

Supersigma

Pragma

PUMA

Articolato grande

Staübli

SCARA

Catena chiusa
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Le prime applicazioni…

Manipolazione

Saldatura ad arco

Saldatura a punti

Sbavatura

Assemblaggio

Montaggio ruote
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Ma c’è ben altro!

Attila

Esapode

Robottini

Serpenti

Telemanipolatore

Prototipo AIBO

Cooperazione

Honda P3

Asimo

Mars rover

Asimo


