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1l software necessario

o
o

~ 1l pacchetto ARIA-SAPHIRA ¢ scaricabile dal sito
http://www.activmedia.com

~ La userid per ottenere il software “registrato” ¢
robosoft2 oppure robosoft3

~-La relativa password ¢ B3d84*P1
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Cosa scaricare

GQ.-.

=~ Attenzione alla versione per Windows: non va bene
come quella per Linux

Documentazione -Actii 2

Ftp server:
frank.ing.unibs.it ]

= Manuale del Pioneer: L
opmanv2.pdf

== Manuale della pinza:

gripman.pdf .
= Altri manuali: forniti col P loneer
pacchetto Saphira-Aria i L

Operation
Manual
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Le possibili configurazioni del controllo
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passi nella pratica

Resst
Starus

N
Dok (O Light
Gonrast
O e
o
oo
Sporker

Il pannello superiorg

Reset e funzioni self test

Motori: solo comando
manuale

Accende radio mode

Non toccare!!
Accende telecamera e
trasm. video
m \

-
» LWO\M

Sener el

Motors
on

Charge OFf
3 OO o

A Power
—J
On  Off
D Serisl Port on OfF
; ) Opom
Main Fowar
Q

Non usare!

Interruttore generale

nella pratica

3-05-2004



Robotica Mobile - R. Cassinis

Lezione 6: Primi passi nella pratica

All’interno del Pioneer
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La configurazione di Tobor
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La telecamera ¢
del tutto
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La configurazione di Speedy
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Una precisazione su Speedy

Linea seriale

A

Accendere sempre “Aux Pwr”!
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Il pacchetto Saphira:

=~ Saphira Client/Server

=~ Colbert Robot Programming Language
= Behavior Compiler and Executive

-~ Robot Simulator

=~ Additional Resources
o Saphira Software
o Saphira Newsgroup
o Support
o SRI Saphira Web Pages
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